COMPANY WITH QUALITY MANAGEMENT rPysoBOﬁ CTEHp‘ PA3BAII-CXO)KAEHM” -
150 9001:2008 - €3 Bluetooth’ TRUCK ALIGNER &
LKW-ACHSMESSGERAT @
APPAREIL DE GEOMETRIEP.L. O
ASSETTO RUOTE AUTOCARRO @)

Bluetooth Nepepaua paHHbIX

[Be nepegHue nsmepuTebHble roN0BKM 060pyA0BaHbI YETbIPbMS
MH$pakpacHbimu CCD gaTymMKamu, a 3agHWe roNI0BKMU - UHPPAKPaCHbIMU
nepeaatynkamu, YTo No3BOSIAET MPOU3BOAUTL 6bICTp06 U TO4YHOE
M3MepEeHUe BCEX Yr10B NOBOPOTA PY/JIEBOro Koneca nepeaHei ocu uam 3a 2
LWKa NPOnN3BECTU NU3MEPEHUA Ha nepe,qui/‘l n 3a,u,He|7| ocax.

Mpw noBTOpe AaHHOW onepauuu, 6iarogapa 601bLWOMY PACCTOSHUIO
npvema LeTeKTOPOB, TaKXKe BO3MOXKHO MPoun3BOAUTL U3MEpPeHue
TPAHCNOPTHbIX CPeACTB C HECKO/IbKUMU OCAMU UIN HECKONIbKUMUN
pysiesbiIMMN 0CAMU.

Two front measuring heads equipped with 4 infra red CCD sensors and two rear infra
red transmitters, make it possible to carry out a quick and precise measurement of all
steering angles on the front axle, or with two operations on front and rear axles to
measure all related angles.

By repeating this operation, thanks to the long reading distance of the
measuring heads, it is also possible to measure the angles on vehicles with three
or more axles or steering axles.

Dank seiner 2 vorderen Messkopfen mit 4 infrarot CCD-Sensoren und 2 hinteren infrarot
Sender, es erlaubt eine schnelle und prazise Kontrolle aller massgebenden Winkel der
Vorderachse, und in zwei Kontrollvorgange die Winkel eines.

Nutzfahrzeugs mit zwei Achsen. Die Wiederholung des Messvorganges ermdglicht die
Achsvermessung von Fahrzeugen mit mehreren Achsen oder Lenkachsen.

Avec transmission a rayons infra-rouges entre 2 tétes avant (4 capteurs) et 2 emetteurs
arrieres, il permet d'effectuer le contréle de la géométrie avant d'un véhicule ou en deux
étapes le controle total d'un véhicule P.L. ou V.U. a deux essieux.

En repetant cette operation, grdce a la longue distance de réception des détecteurs,

il est également possible le contréle d'un véhicule a plusieurs éssieux ou plusieurs
essieux directionnels.

Tramite due rilevatori anteriori con 4 sensori CCD a raggi infrarossi e due trasmettitori a
raggi infrarossi posteriori, permette di effettuare in modo rapido e preciso il controllo di
tutti gli angoli caratteristici sull'asse anteriore, e in due operazioni il controllo di tutti gli
angoli in un veicolo commerciale a due assi. Ripetendo tale operazione, grazie alla lunga
gittata degli emettitori, & inoltre possibile la verifica degli angoli in veicoli a pit assi 0 a
pill assi sterzanti.
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Examples of use.
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Exemples d'utilisation.
Esempi di utilizzo.
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OTyYeT 1 cpaBHeHMne
AMarHocTuKn/
perynnpoBKM NapameTpos
Ha obLem sKkpaHe.

Summary and comparison of ""I I"‘

0

diagnosis/repair values on a o II===II'
single screen. :
Zusammenfassung und Vergleich P " -
der Werte Diagnose/Repatatur in Perynnposka Ha eryauposka ocu PerynuposKa 3aaHei
einem einzi eg Schirm p nepegHen ocu npuuena OCu aBTOnoesaa
o g o py3oBoro Adjustment on a Rear adjustment on a

Récapitulation et comparaison asTOMO6MNA trailer. articulated vehicle.
des valeurs de d’?gnf”t’d front adjustment Hintere Einstellung Hintere Einstellung eines
réparation au sein d'une seule O”ha, /commer cial eines Anhéngers Sattelschleppers

& vehicle. , L , » ,
page-ecran. . Eoe dere Einstell Réglage postérieur Réglage postérieur d'un
Riepilogo e confronto valori Z&Lf{i&gsm ung d'une remorque. semi-remorque.
diagnosi/riparazione in un'unica , » Regolazione posteriore Regolazione posteriore di
videata. Reglage anterieur di un rimorchio. un bilico.

d'un camion.

Regolazione anteriore
di un autocarro.



2 CNOCOBA AUCTAHLMOHHOTO
YNPAB/IEHUA

BO3MOKHOCTb YNpaBieHNA CUCTEMOM
[MCTaHLUMOHHO C MOMOLLBIO U3MEPUTENbHBIX
r0/I0BOK, MPY HaXOXAEeHUM onepaTopa
[la/IeKO OT KOHCO/IM, YTO YCKOPAET paborTy .

Ability to operate the system from any head.
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Bbicwee Kayectso "CaenaHo B Utanun"
Top product - Made in Italy

Italienisches Spitzenprodukt

L'excellence du produit “Fabriqué en Italie”
Eccellenza prodotto Made in Italy

STDA30E 12"-28"
Mapa camoLeHTPUPYOLLMXCA 4-TOYEUHbIX
32)KMMOB C ANMHHBIMU CbEMHbBIMU KOTTAMM.

MNMoaBuWKHaA LLeHTpaNbHaA NepemblyKa

) NO3BONAET a4anTnpoBaTb NONOXKEHUE

";" AaT4YMKa OTHOCUTE/IbHO KopnycC aBTomMobunA.
Pair of self-centering 4 point clamps with long
removable claws. The moving centre crosspiece
allows to adapt the position of the sensor to the
vehicle body.

Paar selbstzentrierende 4-Punkt-Halter,
inklusiver langen entfernbarer Klauen. Die
Messkopfhalterung kann senkrecht verschoben
und somit dem Chassis angepasst werden.
Paire de griffes autocentreuses a vis a 4 points,
avec doigts démontables. La partie centrale
mobile permet d'adapter la position du capteur
au chassis du véhicule.

Coppia di graffe autocentranti a vite a 4 punti
in presa, comprensive di unghiette lunghe
removibili. La traversa centrale mobile permette
di adattare la posizione del rilevatore al telaio
del veicolo.

Often you are far from the console and this
speeds up operating time.

Die Anlage kann von jedem
Messwertaufnehmer aus bedient werden.
Dies verkirzt erheblich den Arbeitsablauf bei
groBeren Entfernungen.

Chaque capteur permet d‘opérer sur le logiciel.
Souvent ['utilisateur se trouve loin de la console
et ca permet de reduire le temps de travail.
Possibilita di operare il sistema da ogni
rilevatore. Spesso ci si trova lontani dalla
consolle e questo il tempo di lavoro.
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MN3mepuTesibHasA rooBKa Mmeet
YANMHEHHYIO NPAMYIO pamy.

Sensor heads have extended straight frame
Vordere Messwertaufnehmer mit langeren
Armen

Détecteurs rallongés

Los captadores tienen brazos alargados
Rilevatori anteriori allungati

STDA29L - @ 476 mm (18.75")

KomnieKT rpy30BbIX MOBOPOTHbIX
Kpyros. [py3onosbemHOCTb -

2x4500 Kr.
Set of 2 commercial turn tables.
Capacity 2x4500 kg
CTAHOAPT (2x10000 Ibs). -
Paar Drehteller fiir LKW's. Tragfahigkeit
® 1 6510k ynpasnenua c MK, knasuatypa, e 1 control unit complete 2x4500 kg. ‘
MOHMTOP, NPUHTEP, 3apAAHOe with PC, monitor, key- Jeu de 2 plateaux pivotants PL.
YCTPOiicTBO board, printer and battery- Capacité 2x4500 kg.
* 2 nepeaHu1e U3MepuTeNbHbIE FON0BKM charger goapsigopiftti rotanti autocarro. Portata
® 2 334HMX NepeaaTymKa B KOMMIEKTe C * 2 front measuring heads X 9
YAEPKNBAIOLLMIA YCTPONCTBOM o 2 Rear transmitters complete
* 1 gepartesb neanu Topmosa with tyre hang on devices. STDA44L (> STDA29L)
® 1 nepykaTesib pyseBoro Kosieca e [ Brake pedal presser - I'pasyMpoBaHHas WKana
o 1 Steering clamp ds:;'_ Graduated scale.
S0 Paar Winkelmesser.
Echelle graduée.

e 1 Fahrwagen mit PC, e
Tastatur, Bildschirm,
Drucker und
Batterieladegerat.

1 console compléte d'ordinateur,
clavier, moniteur, imprimante et
chargeur de batteries

e 2 détecteurs avants.

e 1 consolle completa di
computer, tastiera, monitor,
stampante, caricabatterie.

o 2 Rilevatori anteriori

Coppia goniometri.

O] vordgre o 2 emetteurs arriere livrés avec o 2 emettitori posteriori
Messkopfe. dispositif ~ d'accrochage aux completi di dispositivi di

e 2 hintere Sender pneus. aggancio ai pneumatici.
geliefert mit

1 Dispositivo
premipedale freno

e 1 Dispositivo bloccasterzo

hinterem Radhalter
o | Bremsfeststeller.
o 1 Lenkradfeststeller.

o 1 dispositif pousse-pédale de frein

o 1 dispositif pour le verrouillage de
la dlirection

VANIA3OH MAKC. AMATIA3OH
PETV/IMPOBKM M3MEPEHWI
TOYHOTb / ACCURACY MEASURING RANGE |  TOTAL MEASURING RANGE
TEXHUYECKME TECHNICAL TECHNISCHE CARACTERISTIQUES ~ CARATTERISTICHE MESSGENAUIGKEIT / PRECISION | H%AE/ISPSBE?E‘ECSTM cﬁj;‘)ﬁ,%jf%ﬁ?ﬁb%
XAPAKTEPUCTUKN FEATURES EIGENSCHAFTEN  TECHNIQUES TECNICHE / PRECISIONE CAMPO DI MISURA CAMPO TOTALE DI MISURA
MepeaHnn ocb Front axle a Essieu AV Asse anteriore
CymmapHoe cxopneHve  Total toe Gesamtspur Parallélisme Convergenza totale +/-3 +/-2° +/-5°
YactnuHoe cxoxpaenve  Partial toe Einzelspur Demi-parallglisme Semiconvergenza +-1'30" +-1° +/-5°30"
Yron cmeliieHna ocn Set-back Radversatz Déport Deviazione asse +/-3 +/-2° +/-5°
Passan Camber Sturz Carrossage Inclinazione ruota 45 4-3° +-10°
ron NpoAonbHOro HaknoHa  Caster Nachlauf Chasse Incidenza montante -7 +/-10° +/-18°
[Yron nonepeuoro Haknoxa  King-pin Spreizung Inclinaison de pivot Inclinazione montante +/-T +-10° +-18°
Yron ocesoi TArm Thrust angle Geom. Fahrachse  Angle de poussée Angolo spinta /-3 4/-2° +/-3°
Ravaglioli S.p.A. RAV France Ravaglioli Deutschland RAV Equipment UK LTD  RAV en Belgique RAV Equipos Espaia
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Nederlandstalig
Tel. 0498-162016
Fax 016-781025
Zone Francophone
Tel. 0498-163016
Fax 078 055030

Avenida Europa 17

Pol. Ind. de Constanti

Tarragona 43120

Tel. 977 524525

Fax 977 524532
ravequipos@ravaglioli.e.telefonica.net

Prince Albert House

20 King Street
Maidenhead, SL6 1DT
Tel. +39 - 051-6781522
rav@ravaglioli.com

Kirchenpoint 22
85354 Freising
Tel. 08165-646956
Fax 08165-646958
info@ravaglioli.de

via 1° maggio 3

Fraz. Pontecchio M.

40037 Sasso Marconi (Bo) - Italia
Tel. +39 - 051-6781511

Fax +39 - 051-846349
rav@ravaglioli.com
www.ravaglioli.com

6, Rue Longue Raie
ZAC de la Tremblaie
91220 Le Plessis Paté
Tel. 01.60.86.88.16
Fax 01.60.86.82.04
rav@ravfrance.fr

DRDO7U (2)
TexHuyeckue XapaKTepUCTUKU U KOMNNIEKTHOCTb o6opyp,oaaHm|, npeacTaBNeHHOro B AAHHOM KaTanore, MOXXeT USMEeHATbCA. Bce

npeAacTas/ieHHble ¢omrpa¢mm ABNAIOTCA AE€MOHCTPATUBHBIMU. c
Technical data and composition presented in this catologue may vary. Pictures reproduced are only indicative.

Die techn. Daten und die Ausrtistungen, die in diesem Prospekt enthalten sind, konnen Anderungen erfahren. Deshalb sind die Abbildungen unverbindlich.

Les caractéristiques techniques et les compositions présentées dans ce prospectus peuvent subir des variations. Les images reproduites n'ont qu'une valeur indicative. Le

caratteristiche tecniche e gli allestimenti presentati in questo prospetto possono subire variazioni. Le immagini riprodotte non sono vincolanti.





